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CARATTERISTICHE GENERALI
Technical data

TT650 DRT2

Asse tilting / Tilting axes

Corsa massima
Max stroke
Velocita massima tavola

DEG | +120°/-120°

Table rotation max speed RPM | 50
Rapporto moiofe/plateau 11
Motor/plate ratio

Precisione di posizionamento +5
Position accuracy (Encoder) 3
Pre(_:i_sione di posizionamento By Encoder
Position accuracy (Motor)

Coppia di lavoro Nm 1300

Working torque
Sistema di frenatura
Braking system

S DIMENSIONI
Pressione di frenatura

Braking pressure Bar | 70(¥10%) Dimension
Momento torcente a 70 bar

Idraulico / Hydraulic

Twisting moment with 70 bar Nm 3500
Pres;none difrenatura Bar 100 (+10%) 1620
Braking pressure ™ . "
Momento torcente a 100 bar 1660
Twisting moment with 100 bar Nm | 5000 - -
Pre§5|one residua Bar 9 )
Residual pressure
O
62
52 ETEL TMB + 360 - 150 - TB
s=
— = 853
Tipo dlencodera§§efllf|ng HEIDENHAIN RCN 2 - -
Type of encoder tilting axes 1230
Asse rotante / Rotary axes 600
Platorello
Working plate mm 2600
Massimo volteggio tavola
Table rotation max swing mm 0785
Rapporto motore/plateau 171
Motor/plate ratio
Velocita massima tavola
Table rotation max speed RPM | 100
Precisione di posizionamento +5
Position accuracy (Encoder) -
Precisione di posizionamento Bv Encoder
Position accuracy (Motor) v
Coppiadilavoro Nm 390

Working torque

Sistema di frenatura
Braking system

Pressione di frenatura
Braking pressure

Momento torcente a 70 bar
Twisting moment with 70 bar
Pressione di frenatura
Braking pressure

Momento torcente a 100 bar

Idraulico / Hydraulic

Bar | 70 (+10%)

Nm 3500

Bar | 100 (+10%)

Twisting moment with 100 bar Nm | 5000
Pressione residua B
X ar 2
Residual pressure
O
2
52 ETEL TMB + 360 - 150 - TB
s=

Tipo di encoder asse tilting

Type of encoder tilting axes HEIDENHAINRCN 2

Carico sul platorello / Load working plate
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CARATTERISTICHE GENERALI
Technical data

DEG +120°/-120°
RPM | 50
171
+5”
By Encoder
Nm | 1300
Idraulico / Hydraulic
Bar | 70 (x10%)
Nm 3500
Bar 100 (+10%)
Nm | 5000
Bar 2
TMB + 360 - 150 - TB
HEIDENHAIN RCN 2
mm @600
mm 2785
171
RPM | 598
+5”
By Encoder
Nm | 390
Idraulico / Hydraulic
Bar | 70 (+10%)
Nm | 3500
Bar | 100 (+10%)
Nm 5000
Bar 2

TMB + 360 - 050 - VA

HEIDENHAIN RCN 2

DIMENSIONI
Dimension

7432
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CARATTERISTICHE GENERALI
Technical data

TT800 DRT3

Asse tilting / Tilting axes

Corsa massima
Max stroke
Velocita massima tavola

DEG | +110°/-50°(-110°)

Table rotation max speed RPM | 50
Rapporto moiofe/plateau 11
Motor/plate ratio

Precisione di posizionamento +5
Position accuracy (Encoder) 3
Pre(_:i_sione di posizionamento By Encoder
Position accuracy (Motor)

Coppia di lavoro Nm 4240

Working torque
Sistema di frenatura
Braking system

S DIMENSIONI
Pressione di frenatura

Braking pressure Bar | 70(¥10%) Dimension
Momento torcente a 70 bar
Twisting moment with 70 bar
Pressione di frenatura
Braking pressure

Momento torcente a 100 bar

Idraulico / Hydraulic

Nm 17400

Bar | 100 (+10%)

Twisting moment with 100 bar Nm 24800
Pre§5|one residua Bar 9
Residual pressure
O
62
52 ETEL TMB + 530 - 100 - WA
s=

Tipo di encoder asse tilting
Type of encoder tilting axes

HEIDENHAIN RCN 2

Asse rotante / Rotary axes

Platorello

Working plate mm 2800 1
Massimo volteggio tavola mm | 21205 o
Table rotation max swing LN
Rapporto motore/plateau 171 \D
Motor/plate ratio

Velocita massima tavola

Table rotation max speed RPM | 90 '
Precisione di posizionamento +5

Position accuracy (Encoder) -

Precisione di posizionamento

Position accuracy (Motor) By Encoder A ‘\rLQ(-.)
Coppiadilavoro Nm 2120

Working torque o

glstgma dilftenatura Idraulico / Hydraulic o
raking system

Pressione di frenatura

Braking pressure

Momento torcente a 70 bar

Twisting moment with 70 bar

Pressione di frenatura

Braking pressure

Momento torcente a 100 bar

Bar 70 (+10%) 1y

Nm 10400

Bar | 100 (+10%)

Twisting moment with 100 bar Nm | 14800
Pressione residua
X Bar 2
Residual pressure
O
2
52 ETEL TMB + 530 - 100 - WA
s=

Tipo di encoder asse tilting

Type of encoder tilting axes HEIDENHAINRCN 2

Carico sul platorello / Load working plate

Carcomememosunaoele | g | oo
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Scopri la gamma completa di prodotti SCOTTI TAME / SCOTTI Technology Syste
Discover Meccanica SCOTTI TAME / SCOTTI Technology System'’s full range of products
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